
Mobus 連線方式請先修正 PN03 及 PN47 設定鮑率.Modbus 格式,在以 RS485 與人機連線即可 

建議 PN03=H0201  PN47=H0201 

位址 指令 類別 讀寫 功能 備註 

基本指令 

00001 05H B W 連續正轉 JGF/JG0 

00002 05H B W 連續反轉 JGR/JG0 

00003 05H B W1 絕對座標定位，座標由參數 r 設

定 

MA r 

00004 05H B W1 相對距離定位，距離由參數 r 設

定 

MR r 

00005 05H B W 關閉伺服控制 HOFF/  HON 

00006 05H B W1 系統重置 RESET 

00007 05H B W1 重設座標，座標由參數 r 設定 CS r 

00008 05H B W1 回機械原點 H 

00009 05H B W1 馬達緊急停止 STOP 

00010 05H B W 馬達暫停 PZ/REDO 

00017 01H B R 讀取馬達控制狀態(Servo on) ST 

00018 01H B R 讀取馬達錯誤內容(Error) ST 

00019 01H B R 讀取馬達運動狀態(Run) ST 

00020 01H B R 讀取馬達到位狀態  

00021 01H B R 讀取與其它軸同動狀態 ST 

00022 01H B R 讀取回原點狀態 ST 

00023 01H B R 讀取馬達寸動狀態 ST 

00024 01H B R 讀取馬達輸入脈波狀態 ST 

00025 01H B R 系統保留  

00026 01H B R 讀取馬達暫停 PZ 與否 ST 

00027 01H B R 讀取馬達接收命令模式 ST 

00028 01H B R 讀取馬達運轉方向 ST 

00029 01H B R 讀取馬達保持狀態 ST 

00030 01H B R 讀取馬達 EMC 接點狀態 ST 

00031 01H B R 讀取馬達 CWHC 接點狀態 ST 

00032 01H B R 讀取馬達 CCWHC 接點狀態 ST 

內部執行命令 

00033 05H B W1 程式執行 G 

00034 05H B W1 程式跳出執行 EXIT 

00035 05H B W1 程式單步執行 SG 

00036 05H B W1 內部程式單步執行  

00037 05H B W1 程式內部新增一行程式 PA 

00038 05H B W1 程式內部插內一行程式 PI 

00039 05H B W1 程式內部刪除一行程式 PD 

 

  



位址 指令 類別 讀寫 功能 備註 

40800 03H/10H String RW 立即執行指令  

40808 03H/10H String RW 立即執行指令  

40816 03H/10H String RW 立即執行指令  

40832 03H/10H String RW 立即執行指令  

40840 03H/10H String RW 立即執行指令  

40848 03H/10H String RW 立即執行指令  

40856 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40900 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40908 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40916 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40924 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40932 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40940 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40948 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

40956 03H/10H String RW 編輯可執行指令字串(EEROM)  

數位輸出指令位置 

00200 05H B R/W 設定輸出埠 0 SET P0 

00201 05H B R/W 設定輸出埠 1 SET P1 

00202 05H B R/W 設定輸出埠 2 SET P2 

00203 05H B R/W 設定輸出埠 3 SET P3 

00204 05H B R/W 設定輸出埠 4 SET P4 

00205 05H B R/W 設定輸出埠 5 SET P5 

監控參數表 

30001 04H W R 讀取 RPM  

30002 04H DW R 讀取 PE  

30004 04H DW R 讀取 PC  

30006 04H W R 讀取 INP  

30007 04H W R 讀取 AI  

30008 04H W R 讀取 ST  

30009 04H W R 讀取 ERR  

30010 04H W R 讀取 OUTP  

30011 04H W R 讀取 Ready ST&0x37FF = 

0x0009 

30020 04H W R 讀取 ProgCnt  

30021 04H W R 讀取 ProgLineNo  

30033 04H W R 讀取立即電流  



位址 指令 類別 讀寫 功能 備註 

參數.暫存區表 

30034 04H W R 讀取最大電流  

30038 04H W R 讀取 pusle 誤差值  

40001 03H/10H DW R/W 參數 r  

40100_40107 03H/06H/10H W R/W 對應於 MBC0~7 命令暫存器 

40200_40207 03H/06H/10H W R/W 對應於 MBS0~7 狀態暫存器 

40300~40305 03H/06H/10H W R/W 對應於 RTC 的年、月、日、時、

分、秒 

 

40400~40431 03H/06H/10H W R/W 對應於 N0~N31  

40500~40562 03H/10H DW R/W 對應於 R0~R62 

n = (位址-40200)/2 

 

40600~40614 03H/10H F R/W 對應於 F0~F7 

n = (位址-40300)/2 

 

40700~40782 03H/06H/10H W R/W 對應於 PN0~PN82  

      

42000~43999 03H/06H/10H W 

DW 

R/W 對應於 NS(n)或 RS(n)  

n =位址-42000 

 

44000~45999 

 

 

45000~45999 

03H/06H/10H 

 

 

03H/06H/10H 

W 

 

 

DW 

R/W 對應於 NS(n)或 RS(n) ,存於 EEROM, 

n =位址-44000 

NS(0)=44000  NS(1)=44001 

RS(1000)=45000 RS(1002)=45002 

 

 

46000 03H/06H/10H W R/W 程式行號 Line No.  

46100 03H 字串 R 讀取程式 Label  

46120 03H 字串 R 讀取程式碼  

46200 10H 字串 W 寫入程式 Label 及程式碼  

47000 03H/10H 字串 R/W 寫入立即指令  

47100 03H 字串 R 讀取立即回應  

 


